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Adición del Board Support
Package de la LX9 Microboard

● Descargar el paquete de recursos 
avnet_edk12_4_xbd_files.zip de la página de la 
asignatura

● Descomprimir y copiar los ficheros extraídos a 
<EDK>\board\ , donde EDK es la carpeta donde está 
instalado EDK.

●  Tras la copia debe haber una carpeta 
<EDK>\board\Avnet en la que se encuentren los 
ficheros de las tarjetas de Avnet, en particular los de la 
LX9 microboard (la que utilizaremos en la asignatura)

LX9 BSP
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Creación del proyecto EDK

Arrancamos
Xilinx Platform Studio
(XPS) 12.1
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Creación del proyecto EDK
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Elegimos Base System Builder Wizard



Creación del proyecto EDK
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Seleccionamos dónde se guardará el 
proyecto



Creación del proyecto EDK
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Seleccionamos “I would like to create a new 
design”



Creación del proyecto EDK

10

Seleccionar 
la tarjeta LX9 
Microboard



Creación del proyecto EDK

11

Seleccionar 
“Single 
Processor 
System”



Creación del proyecto EDK
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Configuración 
del 
procesador



Creación del proyecto EDK
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Configuración 
de los 
periféricos



Creación del proyecto EDK
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Configuración 
de las 
memorias 
caché



Creación del proyecto EDK

15

Configuración 
de las 
aplicaciones

Nótese:
stdio = UART
Instruction y 
data memory 
= BRAMs o 
DDR externa



Creación del proyecto EDK

16

Resumen

Mapa de 
memoria

Ficheros 
fuente
(al repo del 
tirón ;)



Seleccionamos ‘Start using Platform Studio’
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Creación del proyecto EDK
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Ventana principal de XPS
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Resumen



Secciones importantes

20

Por la consola veremos los warnings y errores



Secciones importantes
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System Assembly View - Bus
                                         Interfaces



Secciones importantes
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System Assembly View - Ports



Secciones importantes
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System Assembly View - Addresses 
(mapa de memoria)



Secciones importantes
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Project: Ficheros de 
configuración y opciones 
del proyecto



Secciones importantes
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Applications:
Aplicaciones
software, 
códigos 
fuente y 
opciones de 
compilación



Secciones importantes
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IP Catalog:
Catálogo de 
IP cores 
(periféricos) 
para 
Microblaze
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Creación de un periférico GPIO
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Seleccionamos “I would like to create a new 
design”

Añadimos un GPIO 
desde el IP Catalog



Creación de un periférico GPIO
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Que esté en 
‘Unmapped 
Addresses’ 
significa que no 
está accesible en 
el mapa de 
memoria

Not connected to 
SPLB (or any 
other bus)



Creación de un periférico GPIO
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Renombramos el 
nuevo periférico...
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...Y lo conectamos al 
bus plb



Creación de un periférico GPIO

32

Se puede apreciar que 
está conectado al bus
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En el desplegable indicamos el tamaño 
que queremos. No necesitamos mucho: 
el GPIO tiene tiene pocos registros 
internos por lo que necesita pocas 
direcciones de memoria. (En las 
posiciones restantes hasta 512 se 
repiten los registros)
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Ahora aparece en el mapa de memoria de microblaze, pero nos 
da errores porque el baseaddr 0x0 solapa con las memorias de 
datos e instrucciones
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Asignamos una dirección base tal que el rango de direcciones 
(desde dirección base hasta dirección base + tamaño) no solape 
con ningún otro elemento ya existente en el mapa de memoria
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Ahora que tenemos 
el GPIO conectado 
al microblaze 
hacemos click 
derecho -> 
Configure IP …

No os olvidéis de 
“View PDF 
Datasheet”
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Este menú es bastante auto-explicativo:
● Soporte para interrupciones
● Habilitar canal 2 del GPIO
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Configuramos:
● Anchura del GPIO
● Valor de salida / triestado por defecto
● Si el canal 1 es sólo entrada
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● Este menú está ‘grayed out’ si no hemos habilitado el 
Canal 2

● La configuración más sencilla si necesitamos entradas 
y salidas es usar un canal sólo para las entradas y otro 
sólo para las salidas
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El periférico GPIO tiene por un lado el PLB 
y por el otro los pines de E/S de propósito 
general.
● _IO_I : Sólo Input
● _IO_O : Sólo Output
● _IO : Input/Output (bidireccional)
● _IO_T : Triestado (afecta a la 

bidireccional)

Por ahora estos pines están sin conectar a 
nada
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En la entrada o salida del GPIO que 
vayamos a utilizar seleccionamos “Make 
External” para que se convierta en un 
puerto externo del procesador
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Abrimos External Ports, y veremos que 
hay un puerto nuevo del 
microprocesador, que corresponde a los 
pines del GPIO que hemos hecho 
externos
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Como ahora tenemos más pines en nuestro diseño, 
¡no podemos olvidar añadirlos al UCF!

IOSTANDARD se refiere a los niveles de tensión de 
la E/S



44

Manejo por software

Ya tenemos el hardware, ahora necesitamos 
conocer las funciones para manejarlo

Estudiad cómo se manejan los leds escribiendo 
en el gpio LEDs_4bits en el Proyecto 
TestApp_Peripheral_microblaze_0 
(especificamente, en el fichero 
xgpio_tapp_example.c)

Creación de un periférico GPIO



Manejo por software
Podemos ver la API del Driver haciendo 
click derecho:

(si os fijáis, está hecha con un generador de 
documentación ;)

Creación de un periférico PLB
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